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            Szűkítés típus szerint          
                        
          
 - Bármely -
Ismeretlen típusú
EU kutatási keretprogram
OTKA
NKFP
IKTA
HIF/IKB
Ipari
FKFP
GVOP,GOP
TÁMOP
Hazai (egyéb)
Nemzetközi (egyéb)
Tanszéki/nyilvános
Hallgatói
Doktori
IHM




        

      

                    
      
    

      







    

  
  
      
        
      
          OO rendszerek megbízhatósága    
      Vezető:     Pataricza András    
          Önmagában egy rendszer jó implementációja (főleg biztonság-kritikus alkalmazásoknál) még nem garantálja azt, hogy a rendszer működés közben megfelelő minőségű szolgáltatást nyújt. Éppen ezért, a...

  
  

  
      
          OpenTC    
      Vezető:     Hornák Zoltán    
          Az OpenTC projekt célja, hogy a Trusted Computing Group (TCG) által definiált Trusted Platform Module (TPM) biztonsági hardver chipre és az Intel és az AMD új generációs x86 processzorára építve...

  
  

  
      
          Operációkutatási módszerek    
      Vezető:     Pataricza András    
          Az informatika egyik fő kutatási trendje a bizonyítottan helyes működésű informatikai rendszertervezés. Ma már nemcsak a missziókritikus rendszerek területén belül igény a tervezéshez kapcsolódó...

  
  

  
      
          Orgonahang szintézise    
      Vezető:     Sujbert László    
          Tekintettel az orgona nagyságára és építési/fenntartási költségeire, kutatók sokat dolgoznak azon, hogy kisméretű, de jó hangminőségű, hordozható gyakorló hangszereket készítsenek otthoni,...

  
  

  
      
          Orvosbiológiai mérnökképzés    
      Vezető:     Jobbágy Ákos    
          
  
  

  
      
          Orvosi döntéstámogató rendszer    
      Vezető:     Dobrowiecki Tadeusz    
          Terminológia szerver szolgáltatáson alapuló, a gyakorlati orvosi döntéshozatalt támogató, Web alapú tudáshozzáférési rendszer. A projekt célja a világhálón elérhető döntően idegen (angol) nyelvű...

  
  

  
      
          Otthoni monitorozás    
      Vezető:     Jobbágy Ákos    
          
  
  

  
      
          Otthoni monitorozás    
      Vezető:     Jobbágy Ákos    
          Otthoni monitorozás.


  
  

  
      
          Páciens szimulátor fejlesztése    
      Vezető:     Jobbágy Ákos    
          A projekt eredményei: A PRIMAS precíziós mozgásanalizátorral készített felvételek kiértékelése alapján definiáltuk a Parkinson-kór által okozott mozgásminta torzulások jellemzéséhez szükséges...

  
  

  
      
          PRIMAS.EC    
      Vezető:     Jobbágy Ákos    
          
  
  

  
      
          Publikációs adatok feldolgozása    
      Vezető:         
          
  
  

  
      
          R3-COP Resilient Reasoning Robotic Co-operating Systems    
      Vezető:     Majzik István    
          A nemzetközi kooperációban megvalósuló R3-COP projekt célja olyan új technológiák kidolgozása volt, amelyek hozzáj...

  
  

  
      
          R5-COP Reconfigurable ROS-based Resilient Reasoning Robotic Cooperating Systems    
      Vezető:     Majzik István    
          Az európai gyártóiparnak szembe kell néznie a terméktípusok növekvő számával, elsősorban a gyakori innováció, a rö...

  
  

  
      
          Rendszermodellek számítása    
      Vezető:         
          
  
  

  
      
          RESIST kutatói együttműködés    
      Vezető:     Pataricza András    
          A RESIST - Resilience for Survivability in IST projekt egy nemzetközi kutatói együttműködési hálózat a szolgáltatásbiztonság, adatbiztonság és a megbízhatóság emberi tényezőinek területén. Célja,...

  
  

  
      
          Robusztus E-business alkalmazás    
      Vezető:     Pataricza András    
          Az egyszerű e-commerce alkalmazások fokozatosan kicserélődnek e-business alkalmazásokra, amelyek bonyolultabbak, valamint sokkal összetettek feladatok ellátására képesek. Ezekben az...

  
  

  
      
          Robusztus OO rendszerek    
      Vezető:     Majzik István    
          A hétköznapi életben is megjelentek azok az elosztott informatikai rendszerek, amelyek esetén a szolgáltatás kiesése nem megengedhető, illetve jelentős károkat okozhat (pl. elektronikus fizetés,...

  
  

  
      
          SecureChange-hun    
      Vezető:     Varró Dániel    
          A szoftveres rendszerek egyre hosszabb életűek lesznek. Ugyanakkor a szoftver egyre inkább biztonság-kritikussá válik, hisz minden kritikus infrastruktúr...

  
  

  
      
          SENSUS 2009    
      Vezető:     Varró Dániel    
          A SENSORIA EU-s kutatási projekt témáit és eredményeit átadó nyári iskola.


  
  

  
      
          Szolgáltatásbiztonság kiértékelése    
      Vezető:     Majzik István    
          Az AMBER - Assessing, Measuring and Benchmarking Resilience projekt célja kutatási irányok meghatározása és koordinálása annak érdekében, hogy egységes metrikák és benchmarkok segítségével...
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