
Hibrid rendszerek és 3D képfeldolgozás labor 

 

 

 

 

Alapvetı összefüggések: A .
 Szakértık: 

1. i. szakértı kimenete: )( xΘ T
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ii =µ  

2. asszociált zaj: ),( )()(
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3. kapuzó súlyok:  gi 

4. “a posteriori” valószínőség: 
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5. Szakértı paramétereinek tanítása: 
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8. pl.:  
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B. Kapuzó hálózat: 
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2. “a priori” valószínőség: 
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3. Kapuzó hálózat paramétereinek tanítása: 
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