Beagyazott intelligens rendszerek (vimim137) potp&h

Minden vélaszhoz révid, de attekinthet 6 indoklast is kérink! A zarthelyin a két anyagrészb 6l
kulon-kalén el kell érni 40%-ot (8-8 pontot a 20-20-bal)!

Név (nyomtatott betlvel):............cooerriiirccc e, Kod:......ooevvveee,

ALRITAS . a e e e e e

1. Hatarozza meg az intelligens tér fogalmat! (6 pont)

2. Miben jelent kihivast az okos haz human agense a HCI (Human-Computer-Interface) megvalésitasa
szempontjabol? (6 pont)

3. Milyen egy kontextus érzékeny rendszer? Kontextuskapcsan mi a W5+? (8 pont)

4. Az Allen-féle idébeli kovetkeztetéshez milyen alapveté intervallum relaciokat definialtak? Mutassa be
a szokasos egyszer( abrakkal a relaciokat! (6 pont)

5. Mutassa be az A priori algoritmust a kdvetkez6 — a tablazatban lathaté — halmazokban talalhat6
haromelem{ gyakori csoportok elééllitasaval! A minimalisan szikséges szupport érték 5! Mutasson
ra, hogy hol és mire hasznalta az a priori tulajdonsagot! (10 pont)

(11,1213, 14} [{11,14,16,18} [{I1,12,15,17} [{11,12,17,18} [{I1,14,17,19} [{11,13,15, I6}

{11,17,18,19} [{11,13,18,19} |{11,13,15,19} |{I11,14,18,19} [{I1,13,16,19} |{I1,16,17, 19}

(A numerikusan kiszamolt helyes végeredmény esetén lehet megkapni a teljes pontszamot!)

6. A kovetkezé allitasok kdzul melyik hamis, melyik igaz?
a. Nagy szenzorszdm esetén a soros Kalman-szirds fuzié elénye a parallellel szemben, hogy

kisebb matrixokkal kell szamolnunk. lgaz Hamis
b. A Top-Down szegmentél6 eljaras kdzvetlenil nem alkalmazhat6 valos id6ben a méréssorozatra.
Igaz Hamis

c. A Dempster-Shafer fuzional a hipotézisek kulénbdzé granularitastak lehetnek. Igaz  Hamis
d. Az Inakagi egyesitett szabaly csak a Dempster-Shafer specialis esetben asszociativ 3 szenzorra.

Igaz Hamis
e. Az Apriori algoritmus halmazok sorozataban gyakori k6z0s részhalmazokat keres.
Igaz Hamis
f. A Minimum Description Length elv alapjan az azonos periddusidejli periodikus 6sszetett
események kdzll a hosszabb a fontosabb. Igaz Hamis
g. A Bayes fuzional a mért érték a priori eloszlasat az eredményul kapott feltételes valészinliség 1-
re normaldséra hasznaljuk. lgaz Hamis
h. Az Allen altal bevezetett intervallum logikaban a legsziikebb konzisztens cimkézés megtalélasa a
mérettel exponencialis bonyolultsigra vezet. lgaz Hamis

<4 j6 valasz 0 pont, 5 j6 valasz 1 pont, 6 j6 valasz 2 pont, 7 j6 valasz 3 pont, 8 j6 valasz 4 pont .

J6 munkat!
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A Dempster-Shafer elmélet alapjan kidolgozott szemzflzios képletek

Eqy szenzor régi és Uj mérési eredményeinek fuzidja
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m(739®) (), m(Ya9) (9) az 6sszegiik 1-re valé normalasaval adédik
Inakagi egyesitett kombinaciégzabalya:
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Bayes alapon kidolgozott szenzorfuzios képletek (f@onos esetre, a diszkrétre valo attérés

kozvetlenll adodik)
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