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Kulon allo CAN vezérlok
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Killonalldo CAN vezérlok

Példa SJA1000
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SJA1000 alkalmazasa

NXP Application Note AN97076 (http://www.nxp.com/products/other/controllers/can_protocol_controllers/SJA1000.html)
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MCP2515, MCP2517FD soros CAN vezérlo
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Mikorvezérlobe integralt CAN

vezéerlok
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Egy modern mikrovezérld belsé CAN

blokkja
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Szureési funkciok

= [D MASK tipusu szlres

o Mask adja meg, hogy a bejovo uzenet melyik
bitjeinek kell megegyeznie a specifikalt ID-vel, a
tobbi ,don’t care”.

= |[D List tipusu szlres

o A bejovl uzenetnek meg kell egyeznie a felsorolt
azonositok egyikével.
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Vector Informatik GmbH

" Alegnépszerlbb autoipari beszallito.

o Bosch-badl valt ki anno.

= P|. a kovetkezb cégek hasznaljak az eszkdzeiket:
o Bosch
o Knorr-Bremse
o ThyssenKrupp
o Continental

= Nagyon draga: millio forint koruli licencek a
legegyszerlbb termékekre is.
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PCl-os és PCMCl-os eszkozok
= PCI, PCle alapu .
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USB-s eszkozok

= VN1600 csalad

o A nagyobb eszkozoknél a funkcidk ugyanugy piggy kartyakkal
megadva

= Bonyolultabb eszk6zok mar FlexRay-jel is

VN1611 with
CAN-HS/LIN

VN1610 with
2 x CAN-HS

VN1640A with
4 CAN (FD) /LIN Piggies

VN1630A with 2 CAN (FD)
and for 2 CAN (FD)/LIN Piggies
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Stand alone mukodésre is kepes eszkozok

= VN8900 csalad
o Funkciok ugyanugy piggy-kartyakkal megadva

= |ntel Atom processzorral, amivel képes stand alone
mukoddeésre
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A VN8900 felépitéese
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Vektor software
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Vektor software

= \/ektor CANoe
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National Instruments: LabVIEW-alapu fejlesztés

= PC mint mérésvezérlo
o Real-time PC
o PXI
o cRIO

= Grafikus blokkokbdl valo épitkezés
o Gyors arra, amire szantak.
o Gondok a specialis funkciokkal.
o Hardverfiggetlen alapok.
o Majdnem minden extra csomagért kilon kell fizetni.
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PCI- és PCMCl-alapu eszk6zok

= PCl-alapu kartya
= 1 vagy 2-portos CAN/CANFD interface

o HS (TJA1041) -

o LS/FT (TJA1045A)

o single-wire (AU5790)
= ~350-1000 eFt
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PXl-alapu eszkozok

= PXl-alapu kartya
= 1 vagy 2-portos CAN interface

o HS (TJA1041)

o LS/FT (TJA1045A)

o single-wire (AU5790)
= ~500-1000eFt
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cRIO/USB DAQ eszkozok

= CompactRIO platform

= 1 vagy 2-portos CAN interface (high vagy low speed, vagy
valaszthato)

= Kompakt, régebben nehezebb volt programozni, most
mar nem annyira. Sok programcsomagra lehet sztkség.

= 350 - 600 eFt
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cRIO eszkozok (folyt.)

= cRIO

Windows PC CompactRIO System Reconfigurable

FPGA

Windows : LabVIEW
Host VI FPGA VI

Enterprise Data Storage

LabVIEW
for Windows LabVIEW Real-Time LabVIEW FPGA
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USB-alapu eszkozok

= USB alapu doboz
= ] portos high vagy low speed valtozat
= ,Olcsd” (¥ 350 —-500 eFt)
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NI-XNET

= Egyesitett APl az 6sszes kommunikacios buszhoz

o Channel szint( (DAQ channel szint( tamogatas)

o FIBEX adatbazis
hﬂfii Project Expl;::-:er— Unt... @lﬂ”ﬁ[ P

File Edit View Project Operate Too ¥NET Session
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" | ehetdség van alacsony szintld frame tamogatasra
1S.
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Vége
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