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Záróvizsga ellenőrző kérdések 

___________________________________________________________________________

1. A neurális számítási paradigma fő jellemzői. A neurális hálózatok felépítése, neurális architektúrák. 

___________________________________________________________________________

2. Az elemi neuronok (Perceptron, Adaline) felépítése, tanítása, működése. A perceptron felépítése, szeparáló képessége, a perceptron tanulás konvergenciája. A perceptron kapacitása

___________________________________________________________________________

3. A tanulás szerepe a neurális hálózatoknál. Ellenőrzött és nemellenőrzött tanulás. 

___________________________________________________________________________

4. Az ellenőrzött tanulás eljárásai. Szélsőértékkereső eljárások: gradiens módszerek, egyéb eljárások.

 _________________________________________________________________________

5. Az LMS eljárás és konvergenciája, a konvergencia gyorsításának lehetőségei. 

___________________________________________________________________________

6.Előrecsatolt többrétegű perceptron (MLP)felépítése és tanítása, a hibavisszaterjesztéses (BP) algoritmus. A BP algoritmus egyes változatai (momemtum módszer, stb.) 

___________________________________________________________________________


7.Az MLP hálózatok képessége: a függvényapproximáció elvi eredményei: Hilbert probléma, Kolmogorov tétel és továbbfejlesztett változatai. 

_________________________________________________________________________________
8.Az MLP hálózatok konstrukciója. Megválaszolandó kérdések: méret, adatok felhasználása, tanulási stratégiák, paraméterek (pl. tanulási tényező) megválasztása, kezdeti értékek, leállási feltétel…

________________________________________________________________________________
9. A perceptron kapacitása, a dimenziónövelés szerepe. Bázisfüggvényes hálózatok: radiális bázisfüggvény (RBF) hálózat. 


_____________________________________________________________________________

10. A CMAC hálózat felépítése, tanítása. A hash kódolás szerepe, a CMAC hálózat modellező képessége, konzisztencia egyenletek. 


____________________________________________________________________________

11. A support vektor gépek alapgondolata. SVM osztályozásra lineáris és nemlineáris osztályozási feladatnál. 


___________________________________________________________________________


12. Az. SVM megfogalmazása regresszióra. LS-SVM, ridge regresszió.

___________________________________________________________________________


13. A kernel gépek és az RBF illetve a CMAC háló kapcsolata. 

_________________________________________________________________________________

14. Az általánosítóképesség. Empirikus veszteség, az átlagos veszteségre vonatkozó felső korlátok osztályozós és függvényapproximációs esetben, a statisztikus tanulás elmélet alapjai.VC dimenzió és szerepe. 

___________________________________________________________________________
15. Dinamikus nemlineáris rendszerek. Általános nemlineáris dinamikus struktúrák. Dinamikus hálózatok: az időfüggés megvalósítási lehetőségei. Az időkezelés dinamikus hálózatokban. 


___________________________________________________________________________

16. Visszacsatolt hálózatok. BPTT. Valós idejű rekurzív tanítású (RTRL) visszacsatolt hálózat felépítése és tanítása. 


____________________________________________________________________________

17. A neurális hálózatok alkalmazásánál felmerülő problémák: adatelőkészítés, előfeldolgozás, utófeldolgozás. Járulékos információ szerepe. Hiányzó és zajos adatok kezelése.

___________________________________________________________________________

18. Moduláris hálók. A moduláris kialakítás indítékai. Hálóegyüttes. 

     “Pontos és különböző” filozófia. 

___________________________________________________________________________

19. A MOE alapstruktúra. A MOE valószínűségi értelmezése. Tanítás, mint maximum likelihood becslési probléma. Az EM algoritmus és szerepe.

___________________________________________________________________________

20. Moduláris háló konstrukció boosting eljárással. Boosting szűréssel, AdaBoost. Gyenge tanulás, erős tanulás.

___________________________________________________________________________

21. Task dekompozíció . Moduláris hálók kialakítása feladatdekompozíció alapján

__________________________________________________________________________

22. Hibrid rendszerek szimbolikus és mintákban meglévő tudás együttes használatának fontossága, KBANN alapeljárás.

__________________________________________________________________________


23. KBANN szabálykinyerés Subset, NofM eljárások KBANN továbbfejlesztései TopGen, 

___________________________________________________________________________


