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            Szűkítés típus szerint          
                        
          
 - Bármely -
Ismeretlen típusú
EU kutatási keretprogram
OTKA
NKFP
IKTA
HIF/IKB
Ipari
FKFP
GVOP,GOP
TÁMOP
Hazai (egyéb)
Nemzetközi (egyéb)
Tanszéki/nyilvános
Hallgatói
Doktori
IHM




        

      

                    
      
    

      







    

  
  
      
        
      
          Mobil DRM    
      Vezető:     Tóth Gergely    
          A projekt célja a szolgáltatások árához mérten optimális mobiltelefonos fizetési megoldások kifejlesztése. Ezen fizetési modulok felhasználásával az elektronikus tartalmak előállítói szellemi...

  
  

  
      
          Modell alapú felhasználói felület    
      Vezető:         
          A kutatás célja komplex szoftverrendszerek kezelését jelentősen megkönnyítő megoldások keresése volt. Két témakört vizsgáltunk. Az intelligens kezelői felületek lehetővé teszik a rendszer...

  
  

  
      
          Modell alapú jelfeldolgozás    
      Vezető:     Kollár István    
          A digitális jelfeldolgozás egyike a legfontosabb kutatási és oktatási területeknek a Budapesti Műszaki és Gazdaságtudományi Egyetem  Méréstechnika és Információs Rendszerek Tanszéken. A...

  
  

  
      
          Modell alapú teszt generálás    
      Vezető:     Majzik István    
          A MOGENTES - Model Driven Generation of Tests for Embedded Systems projekt célja a tesztelési és igazolási folyamatok hatékonyságának javítása szolgáltatásbiztos beágyazott rendszerekben modell...

  
  

  
      
          Modelling and Identification    
      Vezető:     Dobrowiecki Tadeusz    
          TÉT B-15/2004


  
  

  
      
          Modelling and Identification    
      Vezető:     Péceli Gábor    
          
  
  

  
      
          Mozdonyvezetői kezelőfelület    
      Vezető:     Majzik István    
          A SAFEDMI - Safe Driver Machine Interface (DMI) for ERTMS Automatic Train Control projekt célja egy biztonságos mozdonyvezetői kezelőfelület kidolgozása a CENELEC szabv...

  
  

  
      
          Mozgásanalizátor pontosság növelés    
      Vezető:     Jobbágy Ákos    
          Az új algoritmusok a markerképek középpontjára adott, a hagyományos módszereknél jobb becslést biztosító eljárással növelik a passzív markerbázisú analizátorok pontosságát. Az új eljárások...

  
  

  
      
          Mozgások objektív minősítése    
      Vezető:     Jobbágy Ákos    
          De A Parkinson kór és hasonló neurodegeneratív betegségek esetében a korai diagnózis a kezelés hatékonyságát növeli, az aktuális állapot meghatározása pedig az optimális gyógyszerezést segíti....

  
  

  
      
          MTA-BME Beágyazott Rendszerek    
      Vezető:     Péceli Gábor    
          A kutatócsoport 2003. január elsejével kezdte meg tevékenységét az alábbi tématerületeken: Szenzor hálózatok kommunikációs kérdései és szoftver technológiája. A mintavételezés szinkronizálása...

  
  

  
      
          Nemlineáris jelfeldolgozás    
      Vezető:     Horváth Gábor    
          A kutatás célja nemlineáris jelfeldolgozó eljárások és jelfeldolgozó struktúrák vizsgálata. Mérési adatok nemlineáris feldolgozása, tanuló és neurális hálózatok, új neurális szűrő architektúrák...

  
  

  
      
          Nemlineáris rendszerek    
      Vezető:     Péceli Gábor    
          
  
  

  
      
          Nemlineáris rendszerek    
      Vezető:     Péceli Gábor    
          A projekt a NonLin97 Flamand-Magyar együttműködés folytatása.


  
  

  
      
          Nemlineáris rendszerek    
      Vezető:     Dobrowiecki Tadeusz    
          A projekt célkitűzése a lineáris és a nemlineáris rendszerek paraméteres és nemparaméteres identifikációja. A közös munka célja a lineáris, (kisebb) nemlineáris hatásokkal torzított lineáris,...

  
  

  
      
          Nemlineáris torzítások kompenzálása    
      Vezető:     Dabóczi Tamás    
          Idő- és helytartománybeli jelek mérésénél vagy rögzítésénél az elérhető pontosságnak a mérőberendez...

  
  

  
      
          NEXT TTA    
      Vezető:     Péceli Gábor    
          A projekt szakmai célkitűzései: A projekt a nagy megbízhatóságú, biztonság-kritikus és szigorúan valós idejű, elosztott számítógépes rendszerek egyik, az eddigiekben sikeresnek bizonyult megoldási...

  
  

  
      
          Oktadm    
      Vezető:     Tóth Csaba    
          Tanszéki belső projekt az oktatási adminisztrációval kapcsolatos információk megosztására.


  
  

  
      
          On-line katasztrófa-elhárítás    
      Vezető:     Hornák Zoltán    
          A nagy szervezetek informatikai függősége jelentős, ezért rendszereik leállása esetleges adatvesztés, adatbázis inkonzisztencia olyan mértékű károkat okozhat az adott rendszert üzemeltető...

  
  

  
      
          Önellenőrzés programokban    
      Vezető:     Majzik István    
          Az informatikai alkalmazások szolgáltatásainak minőségét döntően befolyásolják a bennmaradó tervezési/kódolási hibák és a futtató környezet (hardver) időleges hibái. A rendszerek nagy mérete miatt...

  
  

  
      
          Önkalibrációs mérési eljárások    
      Vezető:     Sujbert László    
          A kutatás keretében a korszerű méréstechnika két, igen dinamikusan fejlődő ágát kapcsoljuk össze. A digitális jelfeldolgozás és az önkalibráció is gyakran alkalmazott módszer a nagypontosságú...
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