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A kozlekedési rendszerek biztonsdganak és hatékonysaganak novelése egyre hangsulyosabb
szerepet kap a nemzetkozi kutatdsokban és fejlesztésekben. A vizsgalatok tobbféle aspektusbol
kozelitik a témat, kiterjedt munka folyik Osszetett kozlekedési rendszerek modellezése, a
kozlekedésiranyitas €s optimalizalas, jarmi modellezés, vezetd nélkiili jarmivek fejlesztése,
autoném navigacid, intelligens tér és a baleset/litk6z¢és analizis teriiletein. A téma fontossagat
mutatja az is, hogy a legujabb EU-s tanulmanyok szerint az europai fejlett orszagokban csak a
forgalmi torlddasok gazdasagi kihatasai elérik a GDP 2%-4at.

A kozelmult kutatdsi eredményei azt bizonyitjak, hogy a fenti teriileteken — a problémak
Osszetettsége, a nehezen megfogalmazhatd elvardsok, a bizonytalan informdacié miatt — az
intelligens moddszerek alkalmazdsa elényds, s6t sok esetben kizarolag ezek a technikak
hasznalhatok, vezetnek eredményre. Ugyanakkor, bar igen biztatd kezdeti eredmények mutathatok
fel, a téma nyitott, az elérelépés intenziv elméleti és gyakorlati kutatdémunkat igényel.

A Tanszéken — intelligens mddszerek fejlesztésére és 6sszetett rendszerekben torténd alkalmazasara
gondolva - az utébbi években intenziv kutatdmunka indult. Elsdsorban a fuzzy és genetikus
technikdk, neurdlis haldzatok, anytime rendszerek és ezek Otvozése illetve kombindldsa maés
matematikai, modellezési, diagnosztikai €s identifikacios modszerekkel keriilt a kdzéppontba. A
kozlekedési rendszerek biztonsdganak noveléséhez kotéddéen hangstlyos figyelmet kapott az
autondm navigacid, az intelligens tér ¢és az Uitkdzés analizis, mely teriileteken elméleti kutatas és
gyakorlati fejlesztés folyik nemzetk6zi és hazai palyazatok keretében. Az autoném navigacié 2 és
3D-s mozgast végzd robotok navigacids algoritmusainak fejlesztését, egységes leird
keretrendszerbe torténd helyezését, adaptivitasanak és tanuloképességének novelését célozza.
Intelligens tér esetén az intelligencia a ,,tér” (kdzlekedési halozat, kozlekedési csomdpont, aluljaro,
korhaz, bank, stb.) sajatossaga, amely alkalmas a mozgd jarmiivek, robotok, emberek figyelésére,
azonositasara, kovetésére, mozgas és utvonal optimalizalasra, szokatlan események kiszirésére,
szlikség esetén riasztasra.

Az iitkozés analizis keretében egy olyan intelligens rendszer fejlesztése folyik, amely az titkozott
jarmurdl és kornyezetérol készitett digitalis fotok alapjan az epipolaris geometria, szamitdgépes
grafika ¢s intelligens modszerek 6tvozésével automatikusan képes a képek feldolgozasara, a jarmu
3D-s modelljének eldallitasara, az iitk6zés koriilményeinek kozelité meghatdrozasara (litkozés
iranya, sebessége), az litkdzés idobeni folyamatanak rekonstrualasara, és tovabbi analizisre, amely
hozzajarulhat a biztonsagos jarmiitervezéshez illetve a biztonsagosabb kozlekedési rendszerek
kialakitasahoz .

A témak kidolgozasdhoz olyan villamosmérnok vagy muszaki informatikus végzettségli fiatal
kollégak jelentkezését varjuk, akik érdekldédnek az intelligens rendszerek és modszerek fejlesztése
irdnt, és ezen belill szivesen részt vesznek a kozlekedési rendszerek biztonsdganak novelését célzod
intelligens mddszerek témakorének tudomanyos igényt kutatasaban is.

A téma kidolgozasahoz mélyebb ismereteket kell szerezni

- a modellezés, identifikéacio ¢€s diagnosztika,

- a jel- és képfeldolgozas, szamitdgépes grafika,

- a lagyszamitasi modszerek — ezen beliil els6sorban a fuzzy technikdk és neurdalis haldzatok,

- a szamitasi komplexitas optimalizalas
témakorokben. A kutatasi téma tobb ponton is kapcsolddik a Tanszéken folyo kutatasi munkékhoz,
¢és eredményes kidolgozasa elvezethet alapvetden ) megkozelitésre épiild intelligens eljarasokhoz.

A téma miiveléséhez sziikséges idegen nyelv az angol.
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